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Was ist das i3mainz?

« Forschung und Entwicklung
« Leitung: Prof. Dr. Boochs

« interdisziplinare und internationale
Ausrichtung

 Personal:
9 Professoren
14 wissenschaftliche Mitarbeiter
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Kompetenzen Anwendungen
3D-Scanning Anlagenbau
3D-Visualisierung Archaologie und
Digitale Bildverarbeitung i 3 mainz Denkmalpflege
Fernerkundung Geologie
: . Institut fir Raumbezogene Industrie
Geoinformationssysteme Informations- und Messtechnik
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Laserscanning
Definition (aus Anwendersicht)

Ein 3D-Scanner ist ein Messinstrument, das in der Lage ist

automatisch und in einem regelmaBigen Muster

mit hoher Geschwindigkeit
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3D-Scanning - Grundlagen

« Ergebnis eines Scans: ,,Punktwolke*
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3D-Scanning - Grundlagen
« Ergebnis eines Scans: ,Punktwolke®
A - Ergebnisse nach der Auswertung:

Extraktion von MaBen
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3D-Scanning - Grundlagen

- Ergebnisse nach der Auswertung:

Modellierung von geometrischen
Korpern
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3D-Scanning - Grundlagen

« Ergebnis eines Scans: ,Punktwolke*

« Ergebnisse nach der Auswertung:

Extraktion von MaBen

Modellierung von geometrischen Korpern
Oberflachenvermaschung
Schnitte/Linienauswertung

Vergleiche, Analysen
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3D-Scanning - Funktionsprinzip

3D-Scanner

Laserscanner

»Time of flight”- ,Phasen”- Projektions-
Scanner Scanner scanner
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3D-Scanning - Funktionsprinzip

»Time of Flight”-
Scanner
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»1ime of Flight“-Scanner

» Prinzip der Laufzeitmessung

* Reichweite: bis 1000 m

« Genauigkeit: wenige mm bis cm

. Offnungswinkel: 360° hz, 40° bis 320° vert.
« Geschwindigkeit: 1.000 bis 10.000 Punkte/s
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3D-Scanning - Funktionsprinzip

,Phasen”-
Scanner
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,Phasen“-Scanner

* Prinzip des Phasenvergleichs

* Reichweite: bis ca. 50 m
- *» Genauigkeit: i.d.R. 1 bis 10 mm

«  Offnungswinkel: 360°x 320°
Geschwindigkeit: bis 500.000 Punkte/s
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Nachteile des Laserscanning

« Scanner misst ohne Intelligenz Punkte in vorgegebenem
Winkelraster

« nahe Objekte: hohe Punkidichte, entfernte Objekte: geringe
Punktdichte

» viele Uberflissige Punkte, groBe Datenmengen
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Vorteile des 3D-Scanning

« Sehr schnelle flachenhafte Erfassung

» einziges Verfahren zur hochaufldsenden Erfassung
unregelmaBiger Oberflachen

» sofortige Gewinnung von 3D-Koordinaten

« eindrucksvolle Visualisierungsmoglichkeiten
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Laserscanning zur Erfassung von StraBendaten

e ™
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Laserscanning zur Erfassung von StraBendaten

Ziel:
» Erfassung von Trassierungsdaten als geometrische Grundlage
fir die Untersuchung des Geschwindigkeits- und Spurverhaltens

von Fahrzeugen
« Fahrbahn, Markierungen, Leitpfosten, Schilder, Schutzplanken,
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Auswertung

» Verknupfen der Punkiwolken tber ,|CP“-Methode
(Iterative Closest Point)

» Bereinigen der Gesamtpunktwolke (Entfernen von Fahrzeugen etc.)

» Digitalisieren von Fahrbahnrand, Markierungen, Leitpfosten, Schildern,
Schutzplanken
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Virtuelle Befahrung
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Vielen Dank!




